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VYSKUMU AVYVOIA

Formular ZK - Zaverec¢na karta projektu

Riesitel: Trencianska univerzita Alexandra Dubcéeka v

Trencine

Eviden¢né Cislo projektu: APVT 20-034604

Nizov projektu: VYSKUM VYSOKOZDVIZNEHO MANIPULATORA SO ZVYSENOU PRIECHODNOSTOU

Na ktorych pracoviskach bol
projekt rieSeny:

Trencianska univerzita Alexandra Dubdéeka v Tren¢ine

ZTS — VYSKUM A VYVOJ, a. s.

Ktoré zahrani¢né pracoviska |_ Jjadne
spolupracovali pri rieSeni

(nazov, $tat):

Udelené patenty alebo podané | - nie

patentové prihlasky, vynalezy
alebo uzitkové vzory
vychadzajice z vysledkov
projektu:

Publikacie (knihy, ¢lanky,
prednasky, spravy a pod.)
zhriiujuce vysledky projektu
(uved’te i publikacie prijaté
do tlace alebo pripravované):

Uvddzajte maximdlne pit’
najvyznamnejsSich publikacii.

Prednaska v ramci medzinarodnej konferencie Katedier ¢asti strojov, ktora sa uskutocni 12.
- 14. septembra 2007 v Smoleniciach.

V ¢om vidite uplatnenie
vysledkov tohto projektu:

VysledKky projektu budi pouZité pri vyrobe a dodavkach vysokozdviznych manipulatorov
pre SR a do zahranicia

Podpisom zaverecnej karty rieSitel’ vyjadruje svoj stihlas ku zverejneniu idajov v nej uvedenych.

Podpis rieSitela: ........ccoevevvvivsnrensennsnneseresnnes

DAtUINS .oueveeerreeenneeceeereeeeeneneennes

Ing. Dusan Lahucky, CSc.




Charakteristika vysledkov

| Evidenéné &islo:  APVT-20-034604 |

Sthrn vysledkov rieSenia projektu a naplnenia cielov projektu (max. 20 riadkov) - slovensky:

Vysledkom rieSenia projektu vyskumu a vyvoja st stanovené prevadzkové parametre vysokozdvizného manipulatora
o menovitej nosnosti 2 600 kg. Stanovenie parametrov vychadzalo z potrieb trhu, ktorého trend je znizovanie
prevadzkovych nakladov, zvySovanie bezpecnosti, lepsie pracovné prostredie pre obsluhu.

Na zaklade tychto vonkajSich parametrov boli uréené d’alSie technicko-ekonomické parametre manipulatora, ktoré boli
podkladom pre vypracovanie kompletnej vykresovej dokumentacie preverenej internymi a externymi skuaskami.
V ramci skuasok boli overené technické parametre, skusky bezpe¢nosti ochranného ramu kabiny a realizacie zhody.
Manipulator je modularne pripraveny na realizaciu konkrétnych poziadaviek odberatela (zabudovanie nehnanej
riadiacej napravy kabiny s/bez klimatizacie, vysokozdviznych zariadeni a réznych zdvihoch atd’.) a zaroven moze
pouzivat’ bezné pridavné zariadenia pouzivané u inych manipulatorov podobnej kategorie. Vyvinuty manipulator je
uréeny pre polnohospodarov, stavebny priemysel, drevospracujuci priemysel a vSade tam, kde sa vyzaduje vysoka
manévrovatel'nost’ a priechodnost’ terénom.

Tymto ciele projektu boli naplnené, realizator ZTS — VYSKUM A VYVOJ, a. s. Dubnica nad Vahom mdzZe vyrabat
a dodavat’ vysokozdvizny manipulator s vynikajicou priechodnost'ou v teréne.

Suhrn vysledkov rieSenia projektu a naplnenia cielov projektu (max. 20 riadkov) - anglicky:

Podpis riesitel’a:




