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Riesitel’: VIPO, a.s., Partizanske Eviden¢né ¢islo projektu: APVV-99-P03205

Nézov projektu: Vyskum a vyvoj systémov pre rezanie materidlov a manipuldciu s polotovarmi vo vyrobe automobilovych

plastov

Na ktorych pracoviskach bol
projekt rieSeny:

VIPO, a.s., Partizanske

Fakulta mechatroniky Trencianskej univerzity Alexandra Dubceka

Ktoré zahrani¢né pracoviska
spolupracovali pri rieSeni
(nazov, $tat):

Udelené patenty alebo podané
patentové prihlasky, vynalezy
alebo uzitkové vzory vycha-

dzajice z vysledkov projektu:

Uzitkovy vzor ¢. 4465 , Manipulator

Publikacie (knihy, ¢lanky,
prednasky, spravy a pod.)
zhriujice vysledky projektu
(uved’te i publikacie prijaté
do tlace alebo pripravované):

Uvaddzajte maximadlne pat’
najvyznamnejSich publikdcil.

V ¢om vidite uplatnenie vy-
sledkov tohto projektu:

Opakovana vyroba a predaj zariadeni vyvinutych v ramci projektu

Podpisom zaverec¢nej karty rieSitel’ vyjadruje svoj stihlas ku zverejneniu udajov v nej uvedenych.

Podpis riesitela: Ing. Vladimir Slivka Datum: 25. 1. 2007




Charakteristika vysledkov

| Evidenéné &islo:  APVV-99-P03205 |

Suhrn vysledkov rieSenia projektu a naplnenia cielov projektu (max. 20 riadkov) - slovensky:

Ciel'om rieSenia projektu bol vyskum a vyvoj systémov pre rezanie materidlov a manipulaciu s polotovarmi vo
vyrobe automobilovych plastov, konkrétne manipulatora obsluhujuceho koncovy stupeil linky na navijanie
patkovych lan a vstupnu Cast’ linky na jadrovanie pédtkovych lan, zariadenia na pripravu Spirdlového naraznika
a zariadenia na prvotné rozrezdvanie ploSnych materidlov pouzivanych vo vyrobe automobilovych plastov,
hlavne pogumovaného textilného kordu, pogumovanych textilnych tkanin a Sirokych gumovych pasov.

Vysledkom rie$enia projektu je detailna konstrukénd dokumentacia a prototyp manipulatora obsluhujuceho koncovy
stupen linky na navijanie patkovych lan a vstupnt Cast’ linky na jadrovanie pétkovych lan, ktory bol podrobeny
dlhodobym prevadzkovym skuSkam u realizatora s pozitivnym hodnotenim. Vystupom projektu v Casti zaria-
denia na pripravu $pirdlového naraznika a zariadenia na rozrezavanie ploSnych materidlov pre vyrobu kompo-
nentov automobilovych plastov je detailna konStrukéna dokumentacia mechanickych a elektrickych systémov,
ktora sa pouzije pri vyrobe tychto zariadeni.

Pri konstrukcii uvedenych strojnotechnologickych zariadeni boli vyuzité¢ vysledky analyzy dynamiky a simu-
lacného modelovania navrhnutych konStrukénych rieSeni s cielom optimalizovat’ ich funk¢nost’ a riadiaci sys-
tém.

Na konstrukciu manipuldtora obsluhujiceho koncovy stupen linky na navijanie patkovych lan a vstupnu Cast’
linky na jadrovanie pitkovych lan bol riesitel'ovi udeleny uZzitkovy vzor €. 4465.

Suhrn vysledkov rieSenia projektu a naplnenia ciel’ov projektu (max. 20 riadkov) - anglicky:

The goal of the project was the research and development of systems for slitting materials and manipulation
with components in the tyre production, namely a manipulator serving the output end of the bead winding line
and the input part of the apex line, a device for the preparation of tyre spiral breaker and a device for the pri-
mary slitting of belt-like materials used in tyre production, especially rubberised textile cords, rubberised tex-
tile fabrics and wide rubber belts, respectively.

The results of the project represent detailed construction documentation and the prototype of the manipulator
serving the output end of the bead winding line and the input part of the apex line, which underwent long-time
operation trials at the implementor with positive results. The output of the project concerning the device for
the preparation of tyre spiral breaker and a device for the primary slitting of belt-like materials was detailed
construction documentation of mechanical and electrical systems of these devices, which will be used in the
production thereof.

The construction of the aforesaid devices make use of the results of the analysis of the dynamics and simula-
tion modelling of proposed designs with the aim of optimisation of their functionality and control systems.

The design of the manipulator serving the output end of the bead winding line and the input part of the apex
line is protected by Utility Model No. 4465.

Podpis riesitela: Ing. Vladimir Slivka



