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Nazov projektu:

Vyskum a vyvoj HW a SW modulov polohovacich nosi¢ov senzorickych systémov

Na ktorych pracoviskach bol
projekt rieSeny:

EVPU a.s., Nova Dubnica

Zilinska univerzita v Ziline, Strojnicka fakulta

STU Bratislava, Fakulta elektrotechniky a informatiky, Ustav riadenia a priemyselnej
informatiky

Ktoré zahrani¢né pracoviska
spolupracovali pri rieSeni
(nazov, $tat):

Udelené patenty alebo podané
patentové prihlasky, vynalezy
alebo uzitkové vzory
vychadzajice z vysledkov
projektu:

Publikacie (knihy, ¢lanky,
prednasky, spravy a pod.)
zhriiujuce vysledky projektu
(uved’te i publikacie prijaté
do tlace alebo pripravované):

Uvddzajte maximdlne pit’
najvyznamnejsSich publikdcii.

Rikovsky V., “Riadenie kinematiky redundantnych manipulatorov pomocou metod soft
computingu,“ Proceedings of Cybernetics and informatics SSKI conference, Dolny Kubin,
Slovakia, 9-11. February 2005.

Rikovsky V., Kozak S. “Virtual Intelligent Toolbox for Robot Control, Proceedings of
Cybernetics and informatics, Michalovce, Slovakia, 28-30. June 2006.

Rikovsky V., Kozak S. “CMAC Neural Network Manipullability Modeling of Redundant Robots,*

Proceedings of Cybernetics and informatics, Michalovce, Slovakia, 28-30. June 2006.

Rikovsky V., Kozak S. “CMAC Manipulability Modeling of Redundant robots,* Proceedings of

TAROS 2006, Guildford, United Kingdom, 4-6. September 2006.

Rikovsky V., Kozak S. “Improved GA-CMAC neural network for robot modeling”, Neural
Network World, Prague, 2007, v tlaci.

V ¢om vidite uplatnenie
vysledkov tohto projektu:

Zavedenie novych typov vyrobkov s vysokou pridanou hodnotou do vyroby vo firme EVPU

a.s. Nova Dubnica s typovym oznac¢enim MST01, MSL a MSU vo verziach A, B a ST

Podpisom zaverecnej karty rieSitel’ vyjadruje svoj stiihlas ku zverejneniu idajov v nej uvedenych.
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Charakteristika vysledkov
| Evidenéné &islo:  APVV-99-P05305 |

Suhrn vysledkov rieSenia projektu a naplnenia cielov projektu (max. 20 riadkov) - slovensky:

Hmotnym vysledkom rieSenia ulohy je novy produkt s dobrymi technicko-ekonomickymi parametrami —
stabilizovany polohovaci nosi¢ senzorickych systémov. Jeho uplatnenie je nielen v SR, v Eurdpe, ale aj vo svete.
Produkt je nielen navrhnuty a overeny simulaciami, ale aj vyrobeny, nalezite overeny skuskami a zavedeny do
opakovanej vyroby.

Nehmotnym vysledkom rieSenia ulohy je ziskanie novych vedomosti v oblasti konstrukcie preciznej mechaniky,
novych rieSeni digitalnych elektronickych modulov v oblasti riadenia, servosystémov a komunikécie ako aj regulacnych
Struktar vhodnych na stabilizaciu uvedenych systémov. Transferom vedecko-technickych vedomosti do realizacnej
sféry ziskal podnikatel'sky sektor (EVPU a.s.) nové poznatky a naopak, pracovnici univerzit ziskali praktické poznatky
pri overovani vlastnosti a spravania sa navrhnutého produktu v naro¢nych skaskach.

Suhrn vysledkov rieSenia projektu a naplnenia ciel’ov projektu (max. 20 riadkov) - anglicky:

The first output of the solution is a new product with good technical-commercial parameters — stabilized
positioning sensor system carrier. It can be used not only in Slovakia, in Europe but also world-wide. The
product is not only designed and proved by simulations, but also produced and appropriately tested.

The second output of the solution is getting a new knowledge in the field of precise mechanics, new
solutions of digital electronic modules in the field of control, servosystems and communication as well as of
regulation structures suitable for stabilization of such systems. By the transfer of the scientific-technological
knowledge into the industrial sphere, the industry (EVPU a.s.) obtained the new knowledge and vice-versa, the
university employees obtained practical knowledge at examining of the characteristics and the behavior of the
designed product in demanding tests.
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