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Na ktorych pracoviskach
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FCHPT STU v Bratislave

Ktoré zahraniéné
pracoviska
spolupracovali pri rieSeni
(nazov, stat):
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Kvasnica, M.: Real-Time Model Predictive Control via Multi-Parametric
Programming: Theory and Tools, VDM Verlag, Saarbruecken, 2009.

Huba, M. — Skogestad, S. - Fikar, M. — Hovd, M. — Johansen, T. A. — Rohal-llkiv, B.:
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Textbook/Workbook/Preprints, STU Bratislava - NTNU Trondheim, 2011.

V €éom vidite uplatnenie
vysledkov projektu:

Vysledky projektu v oblasti optimalneho riadenia filtraénych zariadeni

v procesnom priemysle su priamo pouzitel'né v priemyselnej praxi. Teoretické
vysledky v oblasti explicitného MPC st dobrym vstupom pre d’alSi aplikovany
vyskum v oblasti PLC a FPGA. Softvérové baliky su vhodné pre priame nasadenie
v R&D oddeleniach priemyselnych firiem.




Charakteristika vysledkov

Suhrn vysledkov rieSenia projektu a naplnenia cielov projektu (max. 20 riadkov) - slovensky:

Projekt v plnej miere naplnil svoje planované ciele. NajdolezitejSie vysledky su nasledovné:

V procesnom filtranom priemysle sa podarilo pre problémy minimalizacie ¢asu spracovania na
zaklade dynamického matematického modulu a teérie optimalneho riadenia navrhnuat’ optimalny
prevadzkovy rezim, ktory pomodze k redukcii €asu, a teda priamo nakladov. V oblasti prediktivheho
riadenia hybridnych procesov boli navrhnuté viaceré unikatne spésoby redukcie pamatovej a teda aj
vypoctovej naroénosti MPC regulatorov. Tieto zahriiaja koncepty stabilizujucich obalov, clipping a
separaénych funkcii. Implementacia uvedenych navrhov bola realizovana v balikoch dotCVP, MPT,
HYSDEL a AUTOPROX, z ktorych viaceré su vyuzivané v akademickych instituciach a priemysle na
celom svete.

Suhrn vysledkov rieSenia projektu a naplnenia cielov projektu (max. 20 riadkov) - anglicky:

The project successfully finished its main goals. The most important results are as follows: We have derived
conditions of optimality for membrane separation processes. The results in minimum time operation suggested
new ways of optimal operation that can reduce the batch time considerably. This means that we will able to
reduce process costs as well. We have derived unique algorithms in explicit MPC of hybrid processes. These
algorithms reduce memory and computational resources of explicit MPC controllers. The main ideas are based
on stability tubes, clipping, and separation functions. Implementation of these ideas was realised in software
packages dotCVP, MPT, HYSDEL, and AUTOPROX. These packages are used in many adademic institutions and
industrial companies in the world.
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