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Najvyznamnejsie publikacie (knihy, élanky, prednasky, spravy a pod.) zhriiujuce
vysledky projektu — uvedte aj publikacie prijaté do tlace

1. Monografia V.Vesely, L.Harsanyi : Robustné riadenie, Aplikacie. Odovzdane do ES STU

2. Monografia Murgas,J., Poliacik,M.: Priame adaptivne riadenie spojitych procesov.
Vydavatelstvo STU, 2013, ISBN 978-80-227-4109-5.

3.
4.
5.

Uplatnenie vysledkov projektu



Vysledky projektu boli overené v laboratérnych podmienkach na modeli spojitého
technologického procesu, ktory bol riadeny sietovym riadiacim systémov. Navrhnuta
platforma sietového riadiaceho systému bola realizovana na otvorenych technoldgiach

a vdaka tomu je tento systém pouzitelny aj pre finanéne menej naroné rieSenia pri
zachovani vysokej kvality a v3etkych atributov sietového riadenia. Je mozné aplikovat
navrhuté algoritmy decentralizovaného riadenia po ich spracovani v oblasti aplikovaného
vyskumu.

CHARAKTERISTIKA VYSLEDKOV

Suhrn vysledkov rieSenia projektu a naplnenia cielov projektu v slovenskom jazyku
(max. 20 riadkov)

V ramci rieSenia projektu boli dosiahnuté mimoriadné dolezité teoretické i praktické vysledky
v tychto oblastiach: 1. Navrh robustného regulatora pre objekt, ktory je prepojeny s riadiacim
systémom pomocou komunikacnej siete. Ide o zabezpecenie Cinnosti systému

s premenlyvym dopravnym oneskorenim, moznostou ztraty spatnovazobnej informacie

a narusenia ¢asovej postupnosti informacie. 2. Navrh robustného regulatora pri strate
spatnovazobnej informacie s moznostou jej nahrady pomocou metdd prediktivného riadenia.
3. Zkvalitnenie vysledkov riadenia nelinearnych systémov metédou "Gain -Scheduled
Controller". Dosiahnuté vysledky boli opublikované v medzinarodne uznavanych ¢asopisoch.

Vyskum v oblasti sietového riadenia, €o je platforma pre uplatnenie decentralizovaného
riadenia pri riadeni technologickych procesov, bol zamerany na navrh technickych

a programovych prostriedkov tak aby vysledok mohol byt uplatneny pre rieSitelov problému
sietového riadenia bez uplatnenia naro¢nych sietovych riadiacich systémov renomovanych
vyrobcov. Podmienkov bolo dosiahnutie rovnakych kvalitativnych parametrov. Vysledné
rieSenie vyuziva renomované technické vybavenie a platformu operacného systéme priCom
poskytuje programové vybavenie za dostupnu cenu. RieSenie bolo overené v laboratérnych
podmienkach.

Suhrn vysledkov rieSenia projektu a naplnenia cielov projektu v anglickom jazyku
(max. 20 riadkov)

Within project solution, extraordinarily significant theoretical and practical results have been
achieved in the following areas: 1. Robust controller design for a plant interconnected with the
control system through a communication network. Proper operation of the system with
variable transport delay, possibility of feedback information loss of and violation of the
information time sequence is to be provided. 2. Robust controller design under loss of
feedback information with its possible substitution using predictive control methods. 3.
Improvement of control of nonlinear plant using the gain scheduled controller. Achieved
results were published in important international journals.

The process control systems based on the methods of decentralized control can be applied in
the field of networked control systems. Our research in the field of networked control systems
has been aimed to design the techniques and software, which do not require demanding
resources provided by the reputable manufacturers. An objective was to achieve the equal
quality parameters of the notworked control system which can be subsequently used in
practice. The resulting networked control system utilize a high-end hardware in conjunction
with a cost-effective software. The system has been verified by means of laboratory
experiments.
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Svojim podpisom potvrdzujem, Ze Udaje uvedené v zaverecnej karte su pravdivé a uplné
a suhlasim s ich zverejnenim.

Zodpovedny riesitel Statutarny zastupca prijemcu
Prof.Ing. Vojtech Vesely, DrSc. Prof.RNDr. Gabriel Juhas, PhD.

V Bratislave 29.10. 2014 V Bratislave 30. 10. 2014

" podpis zodpovedného riesitela podpis Statutarneho zastupcu prijemcu
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