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Uplatnenie výsledkov projektu 

Kľúčovým výsledkom projektu je návrh lokalizačného algoritmu RBF, ktorý môže byť 
implementovaný do lokalizačných systémov založených na metóde "fingerprinting". Tento 
algoritmus je originálny, z toho dôvodu existuje reálny predpoklad jeho využitia inými 
výskumnými tímami v ďalšom výskume. Dosiahnuté výsledky môžu byť využité pri: 

• budovaní lokalizačných a navigačných systémov pre použitie vo vnútri budov, 

• návrhu lokalizačných systémov založených na technológii Wi-Fi, 

• optimalizácii lokalizačných systémov z pohľadu výpočtovej náročnosti, 

• optimalizácii bežne používaných algoritmov z hľadiska lokalizačnej presnosti, 

• vývoji nových lokalizačných algoritmov a systémov.   

CHARAKTERISTIKA VÝSLEDKOV 

 

Súhrn výsledkov riešenia projektu a naplnenia cieľov projektu v slovenskom jazyku 
(max. 20 riadkov) 

Cieľom projektu bol návrh a realizácia progresívneho lokalizačného systému pre určovanie 
polohy mobilných terminálov vo vnútri budov. Rozhodli sme sa vybudovať lokalizačný systém 
na platforme Wi-Fi, ktorá je dostatočne rozšírená a náklady spojené s implementáciou 
systému sú minimálne. Existujúce lokalizačné systémy majú objektívne nedostatky, ktoré sme 
sa snažili eliminovať návrhom lokalizačného algoritmu RBF (Rank Based Fingerprinting). 
Algoritmus RBF dosahuje vyššiu presnosť a precíznosť v porovnaní s tradične používanými 
algoritmami, napr. NN (Nearest Neighbour) a WKNN (Weighted K-Nearest Neighbours). 
Algoritmus RBF potláča negatívny vplyv zmeny mobilného zariadenia na lokalizačný proces. 
Dosiahnuté výsledky tiež naznačujú, že navrhnutý algoritmus sa javí ako imúnny voči 
parametrom infraštruktúry siete, ktoré majú pomerne veľký vplyv na presnosť bežne 
používaných algoritmov. Súčasťou projektu je návrh dvoch optimalizačných algoritmov. Jeden 
zvyšuje lokalizačnú presnosť metód založených na metóde odtlačkov (fingerprinting) a druhý 
znižuje výpočtové nároky súvisiace s odhadom polohy. Všetky algoritmy boli testované 
prostredníctvom simulácií a následne praktickými meraniami. Navrhnuté algoritmy boli 
implementované do lokalizačného systému WifiLOC, čím sa dôkladne overila jeho funkčnosť 
a vlastnosti algoritmov. Systém WifiLOC po tejto zmene výrazne zlepšil svoje pôvodné 
vlastnosti. Dosiahnuté výsledky boli publikované v kvalitných časopisoch a vedeckých 
konferenciách s pozitívnym citačným ohlasom. Doktorand po predložení dosiahnutých 
výsledkov úspešne obhájil svoju dizertačnú prácu. 

 

Súhrn výsledkov riešenia projektu a naplnenia cieľov projektu v anglickom jazyku 
(max. 20 riadkov) 

The project goal consisted in proposal and implementation of progressive indoor positioning 
system. We decided to design of positioning system based on Wi-Fi platform, because it is 
widely spread and implementation costs are minimal. Present positioning systems have 
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objective limitations and we tried to eliminate these limitations by proposal of positioning 
algorithm RBF (Rank Based Fingerprinting). According to obtained results, RBF algorithm 
achieves better accuracy and precise compare with traditional algorithms, e.g. NN (Nearest 
Neighbour) and WKNN (Weighted K-Nearest Neighbours). RBF eliminates a negative impact 
of mobile device change on positioning process. Obtained results also indicate that proposed 
algorithm seems to be immune to parameters of network infrastructure. These parameters 
have relatively big impact on accuracy of commonly used algorithms. Proposal of two 
optimizing algorithms is part of the project, too. First one increases positioning accuracy of 
fingerprinting methods and second one eliminate computation complexity related with mobile 
device position estimation. All proposed algorithms were tested by means of simulations and 
finally by real life experiments. The proposed algorithms were implemented to indoor 
positioning system WifiLOC. WifiLOC system after this implementation significantly improves 
its original properties. Achieved results were published in high quality journals and scientific 
conferences with positive citation response. PhD. student successfully defended his thesis 
after presentation of the obtained results. 
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