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Uplatnenie výsledkov projektu 

Vybudované zariadenia sa uplatnia pri navrhovaní, overovaní a demonštrovaní zásad 
riadenia synchronizovaných kolón vozidiel, označovaných ako platoon, ktoré umožňujú 
zásadným spôsobom zvyšovať priepustnosť cestných komunikácií, najmä diaľnic. 
Teoretické práce na danú tému ukázali potreby zásadných úprav najznámejších prístupov k 
návrhu automatického riadenia jednoduchých systémov s oneskoreniami, obmedzeniami, 
neurčitosťami a šumom merania, ktoré umožnia zvýšenie kvality a spoľahlivosti 
automatizovaného digitálneho návrhu. 
 
Súhrn výsledkov riešenia projektu a naplnenia cieľov projektu v slovenskom jazyku 
(max. 20 riadkov) 

Cieľom projektu bolo postaviť hybridný modulátor kolón vozidiel (platoon), doplniť ho o 
vizualizáciu procesov a modul rozšírenej reality, modul vzdialeného prístupu a control 
toolbox na podporu používateľov, navrhnúť optimálne riadenie platoonu na báze RC vozidiel 
a pomocou vytvorenej hardvérovej základne experimentovať s využitím vhodných 
algoritmov riadenia. Získané výsledky potom zhrnúť do časopiseckých publikácií a 
monografie a využívať ich na vzdelávanie a tréning. Projekt, ktorý do vypuknutia pandémie 
prebiehal podľa plánovaného harmonogramu a s pomocou daru od firmy Siemens dokonca 
prekračoval plánovaný rozsah, bol v dôsledku uzatvorenia laboratórií na dlhý čas prerušený 
a obmedzil sa len na dokončenie základných hardvérových prác, bez ich následnej 
integrácie, optimalizácie a diseminácie. V dôsledku vynúteného prerušenia sa ťažiskovo 
zameral na analýzu a overovanie algoritmov riadenia, ktoré sa pôvodne plánovalo na 
obdobie po dokončení hardvérovej základne. Z tejto fázy vyplynula potreba zásadných 
modifikácií základných metód navrhovania jednoduchých regulátorov, čo bolo 
demonštrované početnými článkami v karentovaných časopisoch a ďalšími publikáciami v 
recenzovaných časopisoch a zborníkoch konferencií. Viaceré z nich vyvolali pozornosť 
širšej komunity  z oblasti automatického riadenia, čo možno dokladovať citáciami 
vytvorených článkov, resp. interakciami v systéme Researchgate. V náväznosti na projekt 
bolo podaných viacero prihlášok patentov a úžitkových vzorov a riešených viacero 
diplomových a bakalárskych prác. 
 
Súhrn výsledkov riešenia projektu a naplnenia cieľov projektu v anglickom jazyku 
(max. 20 riadkov) 

The aim of the project was to build a hybrid simulator of vehicle platoons, supplement it with 
process visualization and augmented reality module, remote access module and control 
toolbox to support users, design optimal platoon control based on RC vehicles and 
experiment with the use of appropriate control algorithms. The obtained results should then 
be reported in journal publications and monograph and used for education and training. The 
project, which went according to plan until the outbreak of the pandemic and even exceeded 
the planned scope with a donation from Siemens, was interrupted for a long time due to the 
closure of laboratories and limited to the completion of basic hardware work, without their 
subsequent integration, optimization and dissemination. As a result of the forced 
interruption, the focus was on the analysis and verification of control algorithms, which were 
originally planned for the period after the completion of the hardware base. From this phase 
arose the need for fundamental modifications of the basic control design methods for simple 
systems, which was demonstrated by numerous articles in current contents journals and 
other publications in peer-reviewed journals and conference proceedings. Several of them 
attracted the attention of the wider community in the field of automatic control, which can be 
evidenced by citations of articles created, respectively interactions in the Researchgate 
system. Following the project, several applications for patents and utility models were filed 
and several diploma and bachelor's theses were resolved. 
 


